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Manipuladores Industriais

Freios juntas
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CAPACIDADE
-D 60 KG
A |
- RADIUS @
3400 mm

PRESSAO a!)‘
0.7-0.8 Mpa €™

Freios juntas

CURSO
VERTICAL

1700 mm

COLUMNA

EXECUCOES

AEREA FIXA

AEREA
DESLIZANTE

Manipulador pneumético a cabo duplo POSIVEL PV

O manipulador com cabo duplo POSIVEL PV, normalmente fornecido
com gancho, pode ser equipado com dispositivos de pega simples para
permitira movimentacao em auséncia de peso de cargas leves em cada
I direcao do espaco.

Sua estrutura particular com braco duplo com articulagao intermediaria
faz com que seja docil e preciso em toda a area de trabalho.

POSIVEL - PV




Posivel em execucéao a coluna - PVC

A configuragéo e as medigdes do Manipulador podem variar de acordo com as necessidades especificas do cliente.
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g Posivel em execucao aérea deslizante - PVS
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Alimentacgéo: ar comprimido seco e nao lubrificado min 0,7 + 0,8 MPa constantes
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