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Manipuladores Industriales

EQUO

I Sistema de equilibrio
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CORREDERO
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Manipulador neumatico con brazo articulado
PARTNER EQUO

EIPARTNER EQUO, equipado conimplementos
de toma especificos, es particularmente eficaz
para mover cargas manualmente, en ausencia
de peso, incluso desplazadas de su eje, en
todas las direcciones del espacio.

PARTNER EQUO - PE




Partner a columna - PEC

Carrera vertical 1400 mm 1750 mm 2100 mm 2450 mm
Limite inferior 2000 mm 2000 mm 2000 mm 2000 mm
Limite superior +3950 mm +4300 mm +4650 mm +5000 mm
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Partner suspendido fijo - PEF
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3 Partner suspendido corredero — PES
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Alimentacién: aire comprimido, seco y no lubricado, minimo 0,7+0,8 MPa constantes.
Dalmec S.p.A. 38023 CLES (TN) - ltaly =~ dalmec@dalmec.it Plantas de produccion ;Zﬁ/';gﬁ
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Via Gramsci 2 Tel. 0463 675111 www.dalmec.com Via Gramsci, 2 Via Trento, 129

Las dimensiones y configuracion del Manipulador puede variar en funcion de las necesidades especificas de cada Cliente.



