" d dalmec

Manipulateurs Industriels

Frein
articulation

CHARGE
50 kg
RAYON EB
5000 mm

PRESSION ;!)‘

0.7-0.8 Mpa ¢&¥

e

R L Ty

COURSE
VERTICALE
1800 mm

ALIMENTATION
ELECTRIQUE
415V 50 Hz
IP 55 triphasé

COLONNE

AERIEN FIXE

EXECUTIONS

pulateur pneumatique a cable double POSIFIL PF

Le manipulateur POSIFIL équipé d’'une pompe a vide électrique, u
permet la manipulation de sacs en papier et en plastique, de

cartons, de pains de gomme, de f(its, etc, a 'aide de ventouses

standards ou personnalisées selon I'application.

Les caractéristiques techniques du Posifil restent inchangées et

il est réalisé en version sur colonne et aérien fixe.

POSIFIL - PF SACS




POSIFIL sacs sur colonne - PFC
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Versions proposées: sur colonne fixée au sol ou sur embase autostable de
notre fourniture. Charge

(kg) Configuration
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Rayon maxi (mm) 3509 3000 3500 4000 4500 5000
Rayon mini (mm) ~265 560 650 740 835 930

POSIFIL sacs aérien fixe - PFF
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Pivot 6 70 | Pivot 6 95

La pompe a vide électrique, avec panneau de
commande et éventuellement avec systéeme
°E 200mm | 250 mm de filtrage, peut étre éloignée du manipulateur
en considérant une distance ne dépassant
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o alésages 18 mm 20 mm
pas 10 métres.
8
Alimentation : Air comprimé sec et non lubrifié min 0,7+0,8 Mpa constants
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La configuration et les dimensions du Manipulateur peuvent varier en fonction des exigences spécifiques du Client.



